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Fundacion

1. Descripcién General del Proyecto

El proyecto busca ofrecer un sistema de deteccion de
objetos y estructuras predefinidas en imagenes obtenidas
de cémaras de dispositivos de vigilancia como, por
ejemplo, un UAV (Unmaned Aerial Vehicle), o cdmaras
fijas de vigilancia. Las imagenes obtenidas podran ser de
diferente tipologia (bien imagenes estandar, infrarrojas,
etc.). Ademas se proporciona un moédulo de seguimiento
en tiempo real de los objetos detectados por la aplicacion
y se ha dotado al software de un médulo de comunicacion
gue le permite dialogar con otros sistemas, de forma que
pueda ser controlado remotamente o facilitar su inclusién
en sistemas mayores.

3. Resultados obtenidos (aplicabilidad)

Los resultados obtenidos hasta la fecha han logrado
disponer de un software capaz de reconocer vehiculos en
una carretera, a través de imagenes obtenidas por un UAV
y de realizar el seguimiento de uno de ellos en concreto,
seleccionado por el operario.
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2. Objetivos

e Investigar las tecnologias existentes de andlisis y
tratamiento de imagenes.

e [Extraer un patrén de
estructuras.

e Implementar una red capaz de detectar objetivos
concretos en entornos caéticos y cambiantes.

e Desarrollar un sistema de seguimiento para dichos
objetivos que permita el control de un dispositivo
aéreo no tripulado.
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